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Logica de Programacion y Control

Control de Barreras con Servomotores

]

Abrir (0°) Cerrar (90°)

0 .
Entrada: Boton A,  pestos  Salida: Boton B, Servos Opéran a 0" para abrir
descuenta espacios Disponibles: SuMa espacios y 80" para cerrar

Estados de Alerta Visual

Valores Iniciales (Al Encender)

PantallaLED | Servomotores | Tiempo Total
(P15/P16) Accion de Control

Parqueadero Casi Lleno Valor 9" 90° 0

Lleno (X) (Diamante) Muestra puestos | Barreras cerradas | Inicia contador para
X lconos y LEDs indican estado de ocupacion disponibles por seguridad simulacion de cobro
K,

Soledad Medina |~ R€finamiento y Pruebas: Sistema de Parqueadero Inteligente

Protocolo de Validacion
(Bateria de Pruebas)

Manejo de Casos Limite: Bloqueo de Ingreso

Software bloquea

Ingreso si contador

| llegaacero
(Parqueadero Lieno)

g Sistema no incrementa
}- cCupos siyaestaen
_ capacidad maxima

Alarma especifica se
activa cuando quedan
2 sololo02 espacios




