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El buen software no solo se escribe; se prueba
exhaustivamente contra la realidad.

20%: Logicay 60%: Manos a - 100%:
Refinamiento la Obra (QA) Retrospectiva

Optimizacion de Python y Ejecucion de 6 pruebas de Autoevaluacion y rutina
nuevas funciones (cobro estrés para casos limite P-P-| (Pensar, Presentar,
por tiempo y alarmas). (Quality Assurance). Integrar).
python_optimization.py stress_tests: 6 P-P-I_routine: (Pensar,
new_functions(time_billing, cases: edge_cases Presentar, Integrar)
alarms) status: executing self_evaluation: complete
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Arquitectura de Hardware (Hardware Architecture)
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Capacidad Maxima (9)
Limite superior estructural del
parqueadero.
\W
% j @ N
MAX_ESPACIOS = © Umbral de Alerta (2)

CASI_LLENO = 2

| Disparador del estado de

puestosDisponibles = MAX_ESPACIOS
tiempoTotal = 0 : diamante).

&_——F-/

precaucion (luz naranja e icono de

' )
Estado Inicial

| Las variables dinamicas inician en
sus valores por defecto (9 espacios
libres, 0 tiempo facturado).
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Diagrama de Flujo: manejar_vehiculo(es_entrada)
(Flowchart: manejar_vehiculo(es_entrada))

Peticion de Movimiento

sf NO, es Salida
¢Es Entrada?

51 ¢Hay NO 5L _~iHay autos
espaclos? adentro?
Abrir P15 : Mostrar X Abrir P16 Mostrar X
Restar 1 espacio Sumar 1 espacio
Mostrar flecha NORTE Pausa 3s Mostrar flecha SUR Pausa 3s

Sumar cobro
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Modulo de Facturacion Sistema de Prevencion

(Tiempo) (Alertas)
Logica de Fondo Logica de Fondo
El bucle cuenta silenciosamente en Evaluacion constante del espacio tras
segundo plano. cada movimiento.
Mecanismo Mecanismo
Espera 60,000 ms (1 minuto) y suma 1 Verifica si los puestos disponibles son
alavariable de tiempo. menores 0 iguales al umbral de alerta.
Interfaz de Usuario Interfaz de Usuario
Cada 5 minutos, lamatriz LED Muestra temporalmente el icono de
interrumpe para mostrar “T: [minutos]”. DIAMANTE para advertir al operador.
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Fase QA: ;Por qué probamos el software?

Un parqueadero real enfrenta caos: fallos de sensores,
conductores intentando salir sin haber entrado, y colapsos de
capacidad. Nuestro codigo debe ser a prueba de balas.

v
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Prueba 1:
Arranque del Sistema

Encendido inicial

BBDN: (Power-On).

Prueba 2:
Ingreso Normal

Muestra el

Pantalla: e o

Accion: Presionar Boton A.

Barreras (P15/P16): Servos
fijos en 90° (Cerrados).

Pantalla: Baja de 9 a 8.

Luces de Alerta: Apagadas
(Sin senal).

Mecanica: Barrera P15 va a
0° y retorna a 90°.

Rendimiento: Tiempo de
ejecucion ~1 segundo.
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Prueba 3:
Sistema Saturado

Escenario Critico

e Pantalla en "0". Nuevo intento
de ingreso (Boton A).

Comportamiento Correcto

e Barrera P15 bloqueada (inmavil).

e Pantalla muestra
icono “X". x
e Luz ROJA (P1)

parpadeando. @ -

v

Pruebas 4y 5:
Falsa Salida

Escenario Normal

- Salida valida -> Pantalla sube
numero, barrera P16 opera.

Escenario Critico

Pantalla en "9" (Vacio total).
» Intento de sallda (Boton B)

Comportamlento Correcto ) 4

» Orden ignorada. Muestra e
brevemente tras el 9.
» Servos bloqueados en 90°. ’f{ B
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Situacion de ?

Ocupacion

Normal
(>2 espacios)

2 espacios
libres

1 espacio
libre

0 espacios

-

Pantalla | Luz Naranja

(Display) (P2)
Numero Apatda
actual Pay
lcono -

Niafienta Intermitente
lcono :

Bic e Intermitente

lcono "X Apagada

(al forzar)

Luz Roja
(P1)

Apagada

Apagada

Apagada

Intermitente

Estado del
Sistema

Optimo
Llenandose

Critico

Bloqueado
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Checkpoint de Competencias

?3iﬁialment€ ?310'1?:1'”'!61}:-9 ?aicialme;]{e
C.':n ’:.':' C.":'
= = | Nad
<C <C <C
Manejo de Estados: ~ Simulacion Digital: Robustez de Codigo:
Programar multiples Implementar y validar Blindar el programa
estados logicos del pruebas de hardware contra casos limite y
sistema (vacio, casi en entornos virtuales situaciones

lleno, saturado). como Tinkercad. excepcionales.
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Retrospectiva del Equipo (Rutina P-P-I)

real, ;qué es mas critico:
programacion tras vivir la funcionalidad inicial o
Pensar esta fase de pruebas Presentar la fase de refinamiento

(Individual)  exhaustivas? (Equipn) (QA)?

El Impacto: ;De que manera
el manejo de excepciones
convierte este proyecto
|“t."—'.'g"3r escolar en un producto viable
(Unificada) para el mundo real?

El Cambio: ;Cémo » Q El Debate: En la industria
evoluciond tu enfoque de

%} MINISTERO OF («. i
EDUCACION VIDA
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